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Herausforderungen in der Landwirtschafft

= Finfluss auf die Umwelt

— Biodiversitat
— Wasser
— Boden

= Erndhrungssicherheit
= Klimawandel

= Arbeitskraftemangel
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Losung: Digitalisierung
» Prazisionslandwirtschaft
» Patch Cropping
» Robotik
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Losung: Prazisionslandwirtschaft & Patch Cropping

= Prazisionslandwirtschaft= Anpassen der Inputs (DUnger,
Pflanzenschutzmittel, etc.) an die Bedingungen des Bodens und
der Pflanzen im Feld.

—Es wird nur so viel ausgebracht, wie an dieser Stelle auch gebraucht wird
—Steigerung der Effizienz
—Schutz der naturlichen Ressourcen

= Patch Cropping= Einteilung eines Feldes in Teilflachen mit
homogenen Bedingungen und darauf basierendes Management.

—Anbau verschiedener Kulturen auf einem Feld
—Mehr Biodiversitat
—Bodenschutz
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Losung: Robotik

\
e T

,Kleine” Roboter Manuelle Traktoren ,GroRe” Roboter
= Leicht = weniger =  Menschliche Intelligenz> =  Autonomer Betrieb = weniger
Bodenverdichtung flexibel, auch unter unbekannten Arbeitskrafte
Bedingungen
=  Wendig =2 weniger ke =  Keine Ermidung =2 gleichméRige
Kulturpflanzenverluste =  Hohe Flachenleistung Arbeitsqualitat
= Klein = neue Anbausysteme = Etabliertes Konzept =  Hohe Flachenleistung
A 4
%EXPER,MENT,ERFELD Kombination manueller und autonomer Technik
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Hindernisse
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Flacheneinteilung
» Einteilung in Ertragspotentialzonen: Sentinel 2 = NDVI= (Ryr— Rr) / (Ryr *+ Rg)

20.05.2018

04.07.2019 05.08.2020

09.05.2021
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Gemischtes Konzept

K-means-clustering
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= Erfolgskontrolle mit Drohnen und O Feldgrenzen

. Arbeitszonen
Bonituren 3 Roboter
[ ] Traktor
B Blihbereich

= Mechanische Beikrautregulierung

= DatenUbertragung
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Versuchsdurchfihrung

m  Saat mit Traktor

= Planung der Roboterfahrspuren anhand GPS-Daten
zur Aussaat

= Beikrautregulierung:
—Blindstriegeln (gesamte Flache)
—Striegeln mit Traktor (gesamte Flache)
—Hacken mit Traktor und Roboter (Dino)

= Bonituren: Beikrautpopulation,
Kulturpflanzenbeschadigungen

—Ertrage
—Hindernisse fur Robotik

= Drohnenbefliegung:
—Maisreihenerkennung = Spurplanung

—Beikrautbedeckung: Erfolgskontrolle, (Teilflachenspezifische

% Bewirtschaftung)
EXPERIMENTIERFELD
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= Wiederholung 2024

* Ergdnzung um GroRrobotik

= Grinland:
—Nachsaat mit Robotik
—Einzelpflanzenregulierung
—Ernte mit GroRrobotik (2024)

» Feldtag: 28.09.2023 Waldhof, Hochschule
Osnabrck
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Ausblick

Hindernisse
Il Baum
I Gewasser
[ Feldgrenzen
Arbeitszonen
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B Bluhbereich
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Tobias Reuter

Wissenschaftlicher Mitarbeiter, Hochschule Osnabrick
Mail: tobias.reuter@hs-osnabrueck.de

Telefon: 0 541 969-5093
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